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Produktion von Leiterplatten und Systemen
Fachzeilschrift fir Aufbau- und Verbindungstechnik in der Elektronik
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LEITERPLATTENTECHNIK

FuBballbegeisterung, Pioniergeist
und technisches Know-how
Von Volker Feyarabend, APROS Cansulting & Services

Ein Team der Hochschule Offenburg arbeiter derzeit an der Weiterentwicklung ihres Fufiballrabaters Swealy .
Dieser ist ein Fufball spictender, humanoider Robater, der erstmals vor zwed Jahren an der RoboCup-Welt-
meistersehaft in Brasilien reilgenommen hat. Der Name des Robotevs ist Programm. Eime der wichtigsten duf-
gaben der Entwickler war und ist es, die enorme Warneentwicklung des Roboters in den Griff zu bekommen.
Denn Sweaty” wird warm, sehr warm, soll heiflen, er schwitzr, Iny Schwitzen bringem ihn seine komplexen
Aufgaben. Sehen, erkemmen, analvsieven oder bewegen. Eine aufvindige Entwicklungsarbeir,

Initiator des Projektes
wat Prof. Dr, Ing, Ulrich
Hochberg. Er wollte fiir
seine. Stodenten  eing
Herausforderung schafl-
fen, die Méglichket
erlernies Wissen aus dem
Studium in der Praxis
umzusetzen. Das Team
besteht inzwischen aus
drei Professoren, einigen
Hochschulmitarbeitern
und Studenten der Fakul-
titen Maschinenbau und
Verfahrenstechnik, Elek-
trotechnik  und  Infor-
mationslechnik  sowie
Medien und Informati-
vnswesen, Uber 20 Per-
sonen sind mit Begeiste-
rung dabei, cinen Robo-
ter zu entwickeln, der bis
2050 den dann amtieren-
den Fullball-Weltmeister
schlagen kann.

Durch das Zusammen-
spiel aller Fakultiten
konnte pilinktlich zum
RoboCup 2004 in Bra-
silien e erster Prototyp

des Sweaty® auf dem Spielfeld anflaufen. Koordi-
miertes Arbeiten verschiedener Teams — auch eine
Eigenschafl, die, an der Hochschule erprobt. fir dae
Praxis wichtige Brfahrungen bringt. Die Sudentzn
im Projekt sind in drei Teams aufgeteilt und jeweils
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Hightech-Roboter Sweaty' des Studenten-Teams der
Hochschule Offenburg, wobes Becker & Miller Schal-
fungsdruck ein Teil des Projekiteams st
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fir eigene Themen-
schwerpunkie zustindig.
Sizarbeiten in den Berei-
chen Mechanik/Motion,
Decision und Vision.

Hochkomplexe Leiter-
platten fir umfang-
refche Aufgaben

[as Team Motion ar-
beitet an der Bewe-
sungskoordination und
Mechanik des Roboters.
Dieser Themenbereich
ist duberst komplex,
deshalb st dieses Team
in drei Untergruppen
aufpeteilt — IT [ Soft-
ware [ Stewern [ Rech-
nen, Mechanik und
Elektronik. Die anderen
Teams beschathgen sich
mit weiteren komple-
xen AofEaben, die so
ein aulonomer Roboter
bewiltigen muss. Das
Team Decision kilmmert
sich um die Entschei-
dungsfindung im Han-
deln aus den Inputs an

Informationen. Und um diesen Input kiimmert sich
das Team Vision. Sie entwickeln Dinge wie Optik
oder Ballerkennung und Ghnliches weiter,

Fitr su umfangreiche Auleabsen brauehl aueh eine
Maschine ein Gehirn. Und e die unterschiedlichen



Schaltzentralen des Gehirns effektiv zu verbinden,
braucht es die richtigen Synapsen®. In der moder-
wen Elektronik werden diese Synapsen’ meist von
hochkomplexen Leiterplatien zur Verfigung gestellt.
Fiir die Herstellung soleh anfwindiger Leiterplatten
braucht auch eine Hightech-Forschungseinnchtung
kompetente Partner mit tefgreifender Erfshrung
und dem entsprechenden Know-how. Die Hoch-
schule hatte in einem frilheren Projekt, in dem es um
idas Elektrofahrzeng Schluckspecht ging mit der
Becler & Miiller Schaltungsdruck GmblH aus Stei-
nach im Kinzigtal erfolgreich rusammengéarbeitel.
Es wurde v, 4. ein Langstrecken-Weltrekord mit dem
entwickelten Fahrzeug erzielt. Beir den puten Erfahb-
rungen beziiglich Prototypen-Liefergeschwindigkeit
und Qualitit im érsten Projekl, lag ¢s auf der Hand,
fiir , Sweaty® wieder im Kinzigtal wegen einer Zusam-
menarbeit anzufragen,
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«Wirbrauchen fiir emen zuverldssig funktionierenden
Roboter hichste Oualitic und mat sehr hohen rechno-
logischen Anforderungen ber allen Komponenten, Es
ist micht einfuch, dafir die richtigen Partner su fin-
den. Aber Becker & Miller funktioniert immer. Sie
sind zuverlissig, prizise und blitzschnell. Wegen der
engen Zeitpline sind das enorm wichtige Faktoren
und wir sind froh, Becker & Milller im Sweaty*-
Team zu haben.” Prof. Hochberg ist Gberzeagt, fir
sein Entwicklungsteam den richtigen Parmer gefin-
den zu haben. Aber auch Xaver Miiller, einer der
Geschiiftsfithrer des Unternchmens, sicht solche
Herausforderunpen immer wieder als Anspom, die
Qualitit der cizenen Ablivfe zu optimieren. | Als
Technik-Partner in einem solchen Hightech-Projekt
dabel zu sein, sehen wir als groffes Kompliment und
zugleich als Bestitigung filr unseren eingeschlagenen
Weg, immer nur bestmgliche Ergebnisse zu liefern,™



